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DEVELOPMENT HISTORY ENTERPRISE SIZE

持续为客户创造价值

成立“昆山纳博旺精工
科技有限公司” 精密力控电机系列化

荣获“昆山双创” “姑苏天使”
与宁波中科院材料研究所联合组建

“高端精密装备用直驱电机及系统
技术研发中心”
荣获“昆山祖冲之计划项目”

精密直驱模组系列化
荣获“高新技术企业”

“江苏省民营科技企业”等多项荣誉

2018
2019

2020

荣获“苏州市精密直驱电机工程
技术研究中心”
成立“苏州纳博旺软件有限公司”
FRT 柔性轨道传输系统系列化

2021
2022

东莞纳博旺成立

2023

未来

专注于直驱技术研发及直驱产品应用的科技型公司
纳博旺生产支持中心
地址：玉杨路1001号联东U谷14A栋

纳博旺技术中心
地址：昆山市玉山镇寰庆路2980号中节能（昆山）循环经济产业园53号楼



COMPANY PROFILE

         专注于直驱技术及直驱产品研发，拥有全自主的电机设计、编

码器技术、驱动控制软件发、高速总线等核心技术能力，面向高端

智能制造提供直驱产品、直驱系统、柔性直驱输送搬运解决方案。

逐步建立了面向全国的客户方案应对、生产交付、技术服务体系。

         自主研发的四大系列产品 : 力控电机、直线模组、直驱平台系

统、柔性直驱输送搬运系统 (FRT 磁悬浮系统 ) 广泛应用于汽车、

消费电子、新能源、半导体、生物医疗、食用品等行业。

昆山纳博旺精工科技有限公司

CORPORATE CULTURE
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诚信  担当

创新  共赢

经营理念             核心价值观             使命愿景              工作作风

以成就客户为先

以贡献者为本

惟实励新

笃行致远

追求卓越

持续为客户创造价值

共创美好未来

齐心协力

结果第一



直驱控制技术为核心的
智能、高速、高精度
的柔性轨道系统

▶ 传输线的节拍时间缩短

▶ 模块化生产、拼装

▶ 运行成本降低

▶节能降耗

▶低噪音、高速度

▶ 柔性复用

▶智能生产、信息互联

±10μm 2.5m/s
最大速度重复定位精度

256个
动子最大个数

控制器

FRT

可控制线体长度       

最大                  m200

实现高速、高加速度搬运的升级版柔性轨道系统

识别各ID 内置驱动器
省接线

驱控
一体化

小间距
可高速搬运

模组构造

FRT

提高效率

省空间

降低成本节能降耗

www.chinanoo.com.cn 昆山纳博旺精工科技有限公司
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缩短搬运时间，提升效率

节拍时间节省 50%

从“传送”到“移动”

结 束结 束

旧式
传送带

FRT

返回生产线

作业 回位 搬运

因摩擦阻力而
低速移动

线性马达驱动，
实现高速搬运

搬运

搬运

高速移动

需要
减速距离

以最佳加减速度
实现顺畅的减速停止

停止

减速

直接定位
啪嗒！

停止位置需要传感器
或限位器

利用高刚性导轨
直接支持滑块

作业

停止

可在滑块上作业

喀嚓！

由于没有刚性，
必须引入

搬运

引入

高速移动

结 束缩短搬运时间〈 FRT与以往传送带的作业工序比较 〉

FRT与旧式传送带的彻底比较

● 直驱驱动
● 无需停止传感器
● 最大速度 2.5m/s
● 减少了搬运距离导致的时间差
● 免维护

旧式传送带

同一传送带的速度固定

固定方向

通过限位器停止，产生冲击

各停止位置需要限位器或传感器

无精度

无刚性

可单独对各个动子指定速度

可单独对各个动子指定移动方向、距离

闭环控制，随时停止

停止位置无需添加任何部件

重复精度±10um

导轨高刚性，可直接作业

◎

◎

◎

◎

◎

◎

△

×

×

×

△

△

速度控制

动作控制

移动和停止

部件数量

精度

刚性

 FRT
● 停止位置需要传感器
● 部件数量多，控制复杂
● 停止位置变更，需要调整限位器
● 难以提高生产效率
● 易磨损，难维护

最大速度

2.5m/s

重复定位精度

±0.01mm

负载

40kg

最大加速度

1.5g

www.chinanoo.com.cn 昆山纳博旺精工科技有限公司
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线体形态线体命名规则

产品基本参数

NOO-FRT-H200-L01000-W01000-200A1-STD

线体类型

H：水平接驳型

V：垂直接驳型  

R：环形线型 

M：混合接驳型

轨迹行程

01000:1米

�  �

宽度

H200：模组宽度 200mm

H240：模组宽度 240mm

H300：模组宽度 300mm

H350：模组宽度 350mm

V120： 模组宽度 120mm

V137： 模组宽度 137mm

V140： 模组宽度 140mm

R44：导轨宽度 44mm

宽度/高度

W：宽度

H：高度

接驳行程

01000:1米

�  �

最大负载

A1：10Kg

A2：20Kg

A3：40Kg

B2：20Kg(U型）

动子数量

200：200个

非标定制

STD：默认

SU：密封

H-水平接驳型

V-垂直接驳型

■ 摆渡接驳

■ 复杂岔道

▶ 双轨卧式支撑，承载力高刚性强，适用中高负载工况；

▶ 有效利用纵向空间,节省空间；

定子模组长度
位置检测

电源
使用环境

重复定位精度
动子个数
线体长度

搭配控制器

L240/L480,L200/L250/L300/L400/L500
绝对式
DC48V
0~50℃

±0.01mm
＞256
200m

NOO-FRT-CM-A0

基 本 参 数
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R-环形线型

M-混合接驳型

■ 圆形 ■ 跑道型

■ 长方形

■ 水平皮带混合 ■ 竖直皮带混合

▶ 结构小巧，可广泛应用于多种运动场合，适用中小负载工况；

▶ 可与传统传动方式（皮带、丝杆、直线电机等）搭配使用，降低客户使用成本；

SU-密封线型

▶ 全线体密封设计，防止异物进入模组；动子配备无线供电模块，全线体发电；

控制器命名规则

NOO-FRT-CM-A0
版本号

软件支持
通讯协议
供电电源

功率
通用输入输出

最大控制动子个数
最大控制长度

温度范围
尺寸

FRT_STUDIO（FRT柔性轨道系统专用软件）
Modbus-RTU、TCP/IP、EtherCAT

24VDC
20W

4DI、4DO
256个
200m

-10 ~+60°C
250X171X60mm

控 制 器 参 数

线体形态



输出电压
036:36V 
048:48V

额定功率
1000:1000W 
2000:2000W
3000:3000W

中继器命名规则

电源命名规则

NOO-FRT-RS485-A2

版本号

NOO-FRT-P-036/1000

定子命名规则

FRT-H200-L240-A1-C0

线体类型

H：水平接驳型

V：垂直接驳型  

R：环形线型 

宽度

H200：模组宽度200mm

V137：模组宽度137mm

R44：导轨宽度44mm

类型

L：直线段

C：圆弧段

长度/弧度

240:240mm

480:480mm

090:90°

180:180° 

非标定制

C0：默认

SU：密封

最大负载

A1：10Kg

A2：20Kg

A3：40Kg

动子命名规则

宽度
H200：模组宽度200mm

H240：模组宽度240mm

H300：模组宽度300mm

H350：模组宽度350mm

V120：模组宽度120mm

V137：模组宽度137mm

V140：模组宽度140mm

R44：导轨宽度44mm

FRT-H200-L135-STD

线体类型

H：水平接驳型

V：垂直接驳型  

R：环形线型

M:  混合接驳型

动子长度

L135：135mm

STD：默认

SU：密封

CM：非标订制

模组参数

H200-STD  H240-STD H240-SU 模组参数    

输出电压
额定功率
输入电压
频率范围
功率因子
保护功能
温度范围
湿度范围
震动范围

36VDC/48VDC
1000W/2000W/3000W

90-264VAC/127-320VDC
47-63Hz

0.97/230VAC（满载）
过载/过压/过温

-35 ~+70°C
20~90%RH无冷凝
2Grms/10-500Hz

电 源 参 数

通讯协议
电源
功率
I/O

波特率
温度范围

尺寸

RS485
24V
10W

 1 Input、8 Output
19200bps、38400bps 、57600bps、115200bps

-10~60°C
166X120X40mm

中 继 器 参 数

www.chinanoo.com.cn 昆山纳博旺精工科技有限公司
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额定电流
额定推力
峰值电流
峰值推力
额定负载
额定速度

A
N
A
N

KG
m/s

8
105
32

312
10
2

名称 单位 规格值



动子：FRT-H200-L135-STD

定子：FRT-H200-L240-A1-C0

定子：FRT-H200-L480-A1-C0

www.chinanoo.com.cn 昆山纳博旺精工科技有限公司
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FRT-H200-STD尺寸图

FRT-H240-STD尺寸图

动子：FRT-H240-L150-STD

    

13
0

135

37
.2

175

37
.2

135

6-M6安装孔

17
5

50
100

4- 6定位孔

  

  

  

  

18
5

60
120
180

10
8

96
.3

200

10

170

240

8-M6安装孔

240

20
0

4- 6定位孔

18
5

60
180
300
420

480

170

10
8

96
.3

10

200
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定子：FRT-H240-L240-A1-C0

定子：FRT-H240-L480-A1-C0

FRT-H240-SU尺寸图

动子:FRT-H240-L150-SU

定子:FRT-H240-L240-A1-SU
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定子:FRT-H240-L480-A1-SU 动子：FRT-H300-L170-STD

FRT-H300-STD尺寸图

定子:FRT-H300-L240-A3-C0
模组参数

H 3 0 0 - S T D 、 H 3 5 0 - S U 模 组 参 数  

额定电流
额定推力
峰值电流
峰值推力
额定负载
额定速度

A
N
A
N

KG
m/s

8
220
32

690
40
1.5

名称 单位 规格值

22
5

60
180
300
360
420

24
0

480

12-M6安装孔 4- 6 定位孔 4-6 X 8定位孔

13
0

222

10
13

8

480

123

26
0

170

8-M6安装孔

51
87

20
0

4- 6定位孔

170

48
.4

260

48
.4

60
120
180
240

28
0

30
0

8-M6安装孔 2- 6 定位孔 2-6 X 7定位孔

240

260

10
1.1 11

5.6
15

300



定子:FRT-H350-L480-A3-SU

定子:FRT-H350-L240-A3-SU
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动子：FRT-H350-L200-SU

FRT-H350-SU尺寸图

定子:FRT-H300-L480-A3-C0
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3
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0
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0
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15
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FRT-V120-STD尺寸图

动子：FRT-V120-L200-STD

定子：FRT-V120-L250-A1-C0

定子：FRT-V120-L300-A1-C0
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模组参数

V 1 2 0 - S T D 模 组 参 数

额定电流
额定推力
峰值电流
峰值推力
额定负载
额定速度

A
N
A
N

KG
m/s

6.4
100
19.2
300
10
1.5

名称 单位 规格值

120

4-M6安装孔

15
3

60
60

200

20

2- 6定位孔

99

15
3

99

200

9

120

4-M6安装孔

80

2- 6定位孔

200

10
0

16
5.8

74.1

17
7

15

120

250

6-M6安装孔

150

250

12
0

4- 6 定位孔

200

10
0

300

6-M6安装孔

150

300

12
0

4- 6 定位孔 120

16
5.817

7
15

74.1



定子：FRT-V120-L400-A1-C0

定子：FRT-V120-L500-A1-C0
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FRT-V137-STD尺寸图

动子：FRT-V137-L185-STD

模组参数

V 1 3 7 - S T D 模 组 参 数

额定电流
额定推力
峰值电流
峰值推力
额定负载
额定速度

A
N
A
N

KG
m/s

8
105
32

312
10
2

名称 单位 规格值

185 120

20
5

185
110

12
0

30
30

4-M6安装孔

30
2- 6定位孔

100
200
300

10
0 16

5.8

120

17
7

15

74.1

400

8-M6安装孔

400

12
0

4- 6 定位孔

200

400

10
0

10-M6安装孔

300

500

12
0

4- 6 定位孔

500

120

16
5.817

7
15

74.1



定子：FRT-V137-L240-A1-C0

定子：FRT-V137-L480-A1-C0
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FRT-V140-STD尺寸图

动子：FRT-V140-L160-STD

V 1 4 0 - S T D 模 组 参 数

额定电流
额定推力
峰值电流
峰值推力
额定负载
额定速度

A
N
A
N

KG
m/s

8
70
32

230
5
2

名称 单位 规格值

模组参数

140

11
5

20

80
140

15

9-M5安装孔

13
.2

35
2- 6定位孔

115

17
3

120
60

180

11
4
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8

8-M6安装孔 4- 6 定位孔

240
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0
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2

128

20

100.5

240

11
4

60
300
420
360

12-M6安装孔

12
8

480

4- 6 定位孔

100.5

21
0

128

20

19
2

480



定子：FRT-V140-L200-A0-C0
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定子：FRT-V140-L300-A0-C0

定子：FRT-V140-L400-A0-C0

模组参数

R 4 4 - S T D 模 组 参 数

额定电流
额定推力
峰值电流
峰值推力
额定负载
额定速度

A
N
A
N

KG
m/s

6.4
100
19.2
300
10
2

名称 单位 规格值

12
0
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16
0

134

18
0

15

105.5

13
4

200

8-M6安装孔 4- 6定位孔
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50
150
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4- 6 定位孔
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15
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400
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0

15

105.5

16-M6安装孔

400

13
4

8- 6 定位孔
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定子：FRT-R44-R090-A1-C2

定子：FRT-R44-L400-A1-C2

模组安装基板平面度≤1.0，相邻基板间平行度≤0.05；

模组间装配采用我司配备的相应扣件进行连接组装；

动子上含强磁板，拆卸安装时注意强吸力；

注意事项

FRT-R44-STD尺寸图

动子：FRT-R44-L100-STD
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直观图形调试界面，可快速设计和配置不同形状的产线

工站模块化控制逻辑，减少客户上位编程

支持仿真运行，可以单独用上位机配置线体，进行模拟运动，并实时监控系统运行状态

统一规格的标准化参数，减少学习和服务成本

提供用户二次开发的sdk

基本系统构成

■ PLC/上位机■ 控制器

或
■ 动力电源

■ 状态监控

图形化用户界面

系统报错信息实时获取

■ 工序模拟

到达工序的动子等待设定

的模拟时长自动完成工序 

■ 系统配置

动子配置

工站配置

■ 运动控制

提高或降低动子运行速度

■ JOG调试

动子JOG调试

摆渡段马达JOG调试

■ 系统启停

初始化、复位、启动、

急停和暂停

FRT_STUDIO（FRT柔性轨道系统专用软件）

Modbus-RTU

EtherCAT
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◎ 以“工站”为控制对象，PLC与工站进行交互。只需设定好工位位置和工站信息，

动子的运动轨迹规划由FRT控制器完成。

基本模式

■ 控制器

工站1

工站2

用户PLC/IPC

用户PLC/IPC

PLC

工业机器人，加工
模组焊接机，检测
装置等执行单元

动子到达 工序工作完成

动子到达 工序工作完成

工站2

动子到达 工序工作完成

工序1

工序3

PLC

PLC

工序1

www.chinanoo.com.cn

更多资料请登录官方网站
For more information,please log on to the official
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