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一、安装驱动器软件 

1.打开安装应用程序 

 
2.安装步骤 

   

   

3.安装完成 
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二、用调试线连接驱动器 

进入“连接”界面，选择“搜索&连接” 

 

与驱动器连接上时，Off-Line 变为 On-Line 

 

三、开始调试 

1.建立新电机模型 
（1）进入“电机”界面，选择“新电机” 
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（2）在新电机界面，进行电机参数设定 
注意：电机节距为 N-N 的距离 

 

（3）编码器设置界面 
注意点：编码器不能选择带“Z”的选项 
编码器反馈类型： 
a.若为模拟量光栅尺，则选择“正弦编码器 A/B 上电使能 PHADEFIND 初始化”； 
b.若为数字量光栅尺，则选择“增量式编码器 A/B 上电使能 PHADEFIND 初始化”； 
c.方式选择 2-Wake-No-Shake，初始化时间为 20、编码器初始化电流 0.3A、初始化增益为 1。 
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（4）电机过温选项 

 

2.将电机参数写入驱动器 
（1）进入“电机”界面，点击“写入驱动器”，将电机参数发送到驱动器 
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（2）点击“从驱动器加载”，确认参数是否正确，尤其注意“电机过热报警方式”是否为“3”。
如需修改参数，具体步骤为：修改 Value 值→点击 Enter→点击“写入驱动器” 

 
3.安装电机 
（1）在未使能状态下将电机移动到中间，点击“确认” 

 
（2）开始电机安装，在安装过程中电机将反复运转 



昆山纳博旺精工科技有限公司  
Kunshan Chinanoo Electronic Technology Co.,Ltd   

 
（3）电机安装完成 

 
4.继续电机安装 
（1）进入“电机安装”界面，直接点击 NEXT，进入下一步 

 
（2）跳过电机安装过程，点击“写”，确定参数发至驱动器以后，点击 NEXT 
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（3）进入设定限制界面，根据实际情况进行填写，填写完成后依次点击确认、NEXT，进入

下一步 

 
（4）手动运转，确认电机方向，若电机未运转，可适当增加电机电流，确认方向后点击 NEXT 
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（5）结束电机安装，点击“保存到驱动器的非易失性存储器” 

 
5.编码器确认 

进入“反馈”界面，确认“每转线数”设置是否正确：如模拟量光栅尺，节距为 40mm，

光栅尺为 0.5um 分辨率的直线电机，应设置为 40*1000/0.5=80000；若数字量光栅尺，则设

置为 40*1000/0.5/4=20000 
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6.数字 I/O 确认 
进入“数字 I/O”界面，确认输入状态里都是 0-Idle 

 
7.自动调整 
（1）开始负载估计 

 
（2）负载估计的过程中会跳出窗口，提示将运行模式改为 8，点击确定即可 
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（3）负载估算完成 

 
（4）设置运转指令，进行调试 

 
（5）增益优化完成 

 
（6）运行并画图，查看跟随误差和整定时间，若误差较大，可适当调节刚性大小 
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（7）点击“保存到驱动器的非易失性存储器” 

 
8.更改运动单位 

可根据使用习惯更改运动单位 

 
9.发指令驱动电机 

在驱动电机运动界面，自定义设置所要的位置、速度、加减速度，点击开始，即可运行 
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10.测量变量 

勾选右下角所要测量的变量，驱动电机运动，进行波形采集，采用光标对示波图进行测

量，可以看出变量值。为了方便观察波形，可在右下角的 X 列填入数字，即代表变量乘了 X
倍 

 
11.调整 PID 参数 
在 PID 参数表界面可对参数值进行修改 
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遵循的原则为： 
a.平滑处理——增大其值，可令加减速的变化遵守 S 曲线的变化，达到平滑加减速的效果 
b.自适应增益比例因子——影响电机的刚性。此值越大，刚性越强。刚性大些，跟随误差减

少，过大会产生噪音 
c.KCD——影响电流声，终端输入 KCD，增大其值，电流声会下降 
d.积分增益——可以增加电机响应性，其值越小，响应越快 
e.陷波器中心、带宽——影响电机的共振频率，一般不调 
f. 扭矩滤波器 1、扭矩滤波器 2、微分增益——影响电流曲线，过大过小都不可 
g. Kff Spring 增益——电机的柔性补偿，降低其值，电机刚性越低。一般不调。 
h.比例增益、微分-积分增益——增大可减小跟随误差。 
12.回零设置，如下图示例 

 

四、板卡控制电机运行 

1.“运动”界面设置 
具体设置如下所示，注意：电子齿轮分子/分母均设置为 1，分子也可为-1，一转外部脉

冲数可根据编码器分辨率自行设置 

 
2.选择使能的数字输入口，根据实际情况（板卡发出的使能、断使能指令和实际动作相匹配

或者相反）选择是否反转 
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3.编码器模拟设置 

“模拟编码器”分辨率代表驱动器反馈给上位机，填写的数值为一转外部脉冲的四分之

一，直线电机模式选择 1-Index per Revolution，旋转电机模式选择 2-Index per Feedback 

 
4.使能 

当驱动器和外部同时使能时，电机才可使能
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五、接线图 

 
 

注：参考文档 

https://www.docin.com/p-2159567893.html 

 


